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KOLABORATIVNÍ 
ROBOTY 

KARTÉZSKÝ

Dvě základní konfigurace

XZ XYZ



KOLABORATIVNÍ 
ROBOTY 

KARTÉZSKÝ

Dvě základní konfigurace

XZ 
• 2 kg užitečné zatížení

3 kg bez gripperu

• 1.5 m/s max rychlost

• 229 mm Z trasa

• 685 nebo 1270 mm X trasa

• ±100 um repeatability



KOLABORATIVNÍ 
ROBOTY 

KARTÉZSKÝ

Dvě základní konfigurace

XYZ
• 2 kg užitečné zatížení

• 3 kg bez gripperu

• 1.5 m/s max rychlost

• 229 mm Z trasa

• 350 mm Y trasa

• 500 nebo 1085 mm X trasa

• ±100 um repeatability



KOLABORATIVNÍ 
ROBOTY 

KARTÉZSKÝ

Precise Servo Gripper

0-23 N síla stisku

57 mm trasa

Spring-loaded

pružina zabraňující 

vypadávání dílů



KOLABORATIVNÍ 
ROBOTY 

KARTÉZSKÝ

Digitální I/O

• Na koncovém uzávěru

• 4 vstupy, 4 výstupy

• Další 12 vstupů a 8 výstupů s GIO na zadním krytu

Interní vzduchový rozvod od koncového uzávěru k 

pneumatickému gripperu.

pružina zabraňující vypadávání dílů



PrecisePlace XZTheta

685mm X
229mm Z

1270mm X
229mm Z

se Servo Gripperem



PrecisePlace XYZTheta

500mm X
350mm Y
229mm Z

1085mm X
350mm Y
229mm Z

s MTP Servo Gripper



PrecisePlace XYZ

500mm X
300mm Y
225mm Z

1000mm X
300mm Y
225mm Z

Theta Axis Removed with End-of-Arm Facilities for 
Customer Tooling (ex. Pneumatic, Vacuum, Dispense)   

bez gripperu



SCARA ROBOT 
PreciseFlex 3400 

Kompaktní stolní robot

První kolaborativní SCARA robot 
na trhu

Schopný pracovat v úzkém
a omezeném prostoru



SCARA ROBOT 
PreciseFlex 3400 

• 3 kg užitečné zatížení

• 1 m/s max. rychlost

• Dosah 731 mm

• „Easy to teach“ 
jednoduché učení

• Snadno přemístitelný



SCARA ROBOT 
PreciseFlex 3400 

Linear Rail – 1 m, 1.5 m a 2  délky



1m 1.5m 2m

Linear 
Rail

400mm Z750mm Z1160mm Z

Dosah 731mm 

Servo
Pneumatic

Vac
Gripper Options

SCARA ROBOT 
PreciseFlex 3400 



Tubes NMR

Tube Servo Gripper SCARA ROBOT 
PreciseFlex 3400 













Kompatibilní
se čtečkou 
čárových 
kódů

Microscan MS-3 and MS-4
Cognex DataMan

50L and 60L

Keyence 
BL-600 and BL-1300

SCARA ROBOT 
PreciseFlex 3400 



ŠESTI-OSÝ ROBOT
PAVP6 a PAVS



ŠESTI-OSÝ ROBOT
PAVP6

Denso VP-6242 robot s vestavěnou 
řídící jednotkou PreciseAutomation

• 2 kg užitečné zatížení

• 470 mm radius dosahu

• 800 mm/s max. rychlost



ŠESTI-OSÝ ROBOT
PAVS serie

Denso VS-G robot (6556 a 6577)
s externím řídícím boxem 
PreciseAutomation

• 4-5 kg užitečné zatížení

• 650 mm radius PAVS 650

• 650 mm radius PAVS 850

• 750 mm/s max. rychlost





Programování
- Guidance Motion
- Guidance Programming

Language
- TCP/IP Command

Server

Maximální bezpečnost 
pro osoby pracující v 
blízkosti robota

Malá hmotnost (cca 20kg) umožňuje snadné přemístění

KOLABORATIVNÍ ROBOTY
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